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MafRe Drehantriebe AUMA NORM
Dimensions multi-turn actuators AUMA NORM
Dimensions du servo-moteurs multi-tours

SA 07.1 - SA 16.1
SAR 07.1 - SAR 16.1

Schutzrohr fir steigende Spindel 23
Protection tube for rising vaive stem %9
Tube protecteur pour tige montante 23

Mit AUMA Rundstecker und Drehstrommotor
With standard plug / socket connector and 3-phase AC motor
Avec prise multi-broches standard et moteur triphasé

Platzbedarf zum Ausbau

Space required for removal
Encombrement pour dés- N
accouplement

Version for non-rising valve stem

e Ausfihrung fur nicht steigende Spindel
I 4 4
T Version pour tige non montante

oD*®
H4

Unterkante SA ohne Abtrieb A
Base of SA without output drive A
Bord inférieur du SA sans forme
d'embase A

Schauglas far mech. Stellungsanzeige 2
Glass for mech. position indicator 2

Signalisation visuelle avec hublol transparent 2
[ c2 G3

Anschiuiformen nach ISO 5210, DIN 3210, DIN 3338, MaRe sishe Folgeseite
Oulput drives according fo IS0 5210, DIN 3210, DIN 3338, dimensions see next page

Accouplement suivant [SO 5210, DIN 3210, DIN 3338, dimensions: voir page suivante

1) genaues MaR je nach verwendetem Motor
2) nur auf besondere Bestellung

3) in Stufen von je 100 mm Lange

t a 1) exact dimensions according to motor used
2) only if ordered additionally
Handradwetlle 3) in steps of 100 mm length each
Platzbedarf zum Ausbau g Handwheel shaft 1) mesure exacte suivant moteur employé

Space required for removal

Encombrement pour désaccouplement

MaBe
dimensions

1SO 5210/ DIN 3210

Arbre de volant

2) options sur demande
3) par tranches de 100 mm de longueur

At 40 50 63 80
A2 17,6 17,6 17,6 24 24 24
A3 135 135 135 145 1486 145
A4 103 103 103 117 117 122
A5 161 161 161 193 193 193
AB 17,8 17,5 17,6 27 27 27
B1 237 237 247 285 285 307
B2 62 62 85 20 90 118
[ K 285 265 282 384 384 510
c2 186 186 1914 235 242 260
c3 63 683 63 94 94 94
& D max 101 101 121 153 153 190
aD1 160 160 200 315 400 500
sD2 G1%" G1%" G2" G2%" G2%" 63"
gD3 42x33 42x3,3 60 x3,7 76x37 76x3.7 89x4,1
sD4 20 20 20 25 25 25
E 115 118 115 160 150 160
F 115 118 118 150 150 150
H1 78 78 80 110 110 130
H2 195 195 195 225 225 226
H4 155 155 168 213 213 253
L 20 20 24 38,9 458 458
PA1 Pg 21 Pg 21 Pg 21 Pg 13,5 Pg 13,5 Pg 13,56
P2 Pg 21 Pg 21 Pg 21 Pg 21 Pg21 Pg 21
P3 Pg 13,5 Pg 13,56 Pg 135 Pg 29 Pg 29 Pg 28
BB min. 180 180 180 180 180 180
HH min. 30 30 30 30 30 30
Da 20e7 2067 20e7 307 3017 307
b 3] 6 6 8 8 8
ad1 90 (1256) 90 (125) 125 175 175 210
2d2 {8 55 (70/60) 85 (70/60) 70 (60) 100 100 130
2d3 70 (102) 70 (102) 102 140 140 166
d4 4xM8(4xM10) 4xM8(4xM10) 4xM10 4xM16 4xM16 4xM20
h 3 3 3 4 4 5
t 22,5 22,5 22,5 33 33 33
Durch die Weiterentwickiung bedingte Anderungen bleiben vorbehalten. Mit Erscheinen dieses Datenblattes verieren frilhere Ausgaben ihre Giiltigksit.
We reserve the right to alter dala according to improvements made. Previous data sheets become invalid with the issue of this data sheet.
Nous nous réservons le droit de modifier les valeurs, qui sont conditionnées par le perfectionnement. Les fiches techniques antérisures perdent leur validité avec I'édition de celle fiche technique.
® Ausgabe
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|
SA 07.1 - SA16.1 AnschluBiformen nach ISO 5210
SAR 07.1 - SAR 16.1 Output drives according to DIN 3338
’ ; Formes d’accouplement suivant DIN 3210
AUMA Drehantrieb Typ
Antscht!gﬂ_formen l\dll_aﬂe , AUMA multi-turn actuator type
chiz)%plgl‘f:nts di’ﬁgﬁiigﬁi type de servo-moteur multi-tours AUMA
SA07.1/SA07.5 SA10.1 |SA14.1/SA14.5| SA16.1
Gawindebuchse S | | Fo7 | F10| Go [F10| Go| F14 | G1/2 [F16/G3
gcrou F max. kN 40 40 40 70 | 70 160 250
& d1 90 (125 [125 |[125 125 175 210
Form / type | forme @ d2 s 55 | 70 | 60 | 70| 60 100 130
lDSﬁ gg}g ﬁ A & d3 70 1102 (102 [102 {102 140 165
e d4 M8 [M10 [M10 |M10[M10 M16 M20
, - | WA | |@ds 28 | 30 | 30 | 42| 42 60 80
2 g < A Dd6max. | 26 | 26 | 26 | 40 | 40 57 75
./. | \ Zxd4 2d3 g 40 40 40 50 50 65 80
i\*—'— T“'“ﬂ} Bai h 3| 3| 3] 3| 3 4 5
g\ | E( Fmaxd h3 20 22 22 22 | 22 25 30
~L L 37 37 37 47 | 47 60 75
Z 4 4 4 4 4 4 4
Anordnung der Schraubenlécher d4 Gewicht
arrangement of holes d4 i
positignnement des trous de boulon d4 ;ﬁ’élgf kg 11 1.3 1312828 6,8 1.7
Steckbuchse ¥ bS8 1) 8 12 12 12 | 12 18 22
lug sleeve H9
P an B @ d7 28 | 42 | 42 | 42| 42 60 80
Form / type / forme " 4_[_:]_ d7 min. 20 30 30 30| 30 45 60
IS0 56210 B1 =3 d7 = h3 12 13 13 15 | 15 25 30
1ISO 5210 B2 <@ d7> & d7 min. L1 35 45 45 45| 45 65 80
DIN3210 B =@d7 t tD 313 | 453 | 453 |4531453 64,4 85,4
Fehlende Masse siehe Form A
missing dimensions refer to outputdiive A B / \j
Pour dimensions non indiquées, voir forme \ /o
d'embase A
thrun?hn,}it Nut bJ59 1) 5 6 6 6 6 8 12
aldsage ave rainure @ d10 9 16 | 20 | 20 | 20| 20 30 40
Form / type b & dy max. 20 | 30 | 30 | 30! 30 45 60
190 219 32223;0 2] NI || I h3 12 [ 13 [ 13 | 15| 15 25 30
DIN3210 E =@ d10 A Ll 35 | 45 | 45 | 45 | 45 65 80
Fehlende Masse siehe Form A t t 18,3 | 228 | 228 1228|228 33,3 43,3
missing dimensions refer to oufput drive A a Gewicht
Pour dimensions non indiquées, voir forme 2@:# weight kg 0,1 0,1 0110404 11 24
d’embase A ® poids
KIauenkuppIuSr}g 3 ! b1H1t 14* | 14 14 14 | 14 20 24
d upli *
anohon & griies 9 1 @ d11H1! 28* | 28 | 28 | 28| 28 38 47
& d11 min. — 20 20 201 20 30 40
2 -
Form / type / forme : _ @d11 max.2 | 42| 42 | a2 42 60 80
DIN3338 C =@ d11 E & d12 40 65 | b5 | 55| 55 80 100
odi2 h3 12 13 13 151 15 25 30
h11 7* 7 7 7 7 8 10
Fehlende Masse siehe Form A /? -
missing dimensions refer to oufput drive A \% 2
Pour dimensions non indiquées, voir forme
d'embase A
Wellenende (Bel Neukonstruktionen nicht verwendenl) 5 d8 g6 - — 20 — 20 — 30 — | 40
shaft coupling (Do not use for new designs!)
arbre d'entrainement (Ne pas utlliser b3 hy - - 6 — 6 - 8 - 112
pour de nouvelles constructionsf) h3 - - 13 — 15 — 25 — | 30
gl Z L2 - | =115 =[15] - 2 | -3
Form / type / forme | L3 - - 45 | — | 45| - 63 | — |80
DIN 3210 D | I L4 - - 50 - | B0 - 70 - 190
- L5 - - 55 | — | 55| — 76 | - |97
< t2 - | ~ 225 —1225| - |33 | — a3
Fehlende Masse siehe Form A
missing dimensions refer to oulput drive A j’:{ Y, 3 Gewicht
Pour dimensions non indiquées, volir b weight kg _ _ 041 — |07 _ 2 _las
forme d'embase A 12 poids ! ’ ’

1) Mafe abhéngig von @ d7/ @ d10, sishe DIN 6885 T 1/ Dimensions depend on @ d71 @ d10, refer to DIN 6885 T1/ Dimensions dépendant de @ d7/ @ d10, voir DIN 6885 T 1

2) bei steigender Spindel @ d11 max.= @ d5 bei Form A

3) Gewicht im Antrieb enthalten / Welght included in actuator / Poids enclus au servo moteur
* MaBe aufierhalb DIN 3338 / Dimensions outside DIN 3338/ Dimensions autres que DIN 3338

Ausgabe
Issue 1.99
Edition

DO 01.03.001 D-GB-F

1 For rising valve stem @ d11 max.= @ d§ of type A / Pour une tige montante @ d11 max.= & d5 pour forme A
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AUMATIC

Legende fur Stellantieb / Legend for actuator |

Drehmomentschalter, Schiieflen

Torque switch, closing, clockwise

. Légends pour servo-moteur

Legende ACO1
Legend ACO1
Légende ACO1

Limiteur de couple, Fermeturs,

- egendforAUMA TIC

PTC-Themnistors (motor protection)

Légende pour AUMATIC

§1 DSR Rechtslauf rotation Sens horaire
: Torque swiich, opening, Limiteur de couple, Ouverture,
S2 DOEL Drehmomentschalter, Offnen, Linkslauf cotimter-clockwice rotation Sons anti-horaire
S3 WSR Wegschalter, SchlieBen Rechtslauf Ié;g.,s’/tnsg%%gkwls e rotation Fin de course, Fermeture, Sens horaire
. Limit switch, opening, Fin de course, Ouverture, Sens anti-
S4 WOEL Wegschalter, Ofinen Linkslauf counter-clockwise rotation hotaire
. Torque switch, Contacts jumelés
§1/2 DSRA1 Drehmomentschalter in ; i o
H in tandem operation pour limiteur de couple
§2/2 DOELA1 Tandemanordnung mit DSR/DOEL with DSR/DOEL avec DSR/DOEL
: : Limit switch, Gontacts jumelés
g %g vagélj1 Wg%gg{ in Tandemanordnung mit in tandem operation pour fin de course
with WSR/WOEL avec WSR/WOEL
B2 RWG Elektronischer Stellungsgeber Electronic position transmitter Transmetteur de position électronique
B6 MWG Magnetische Weg- und Magnetic travel and ggjﬁgwe magriétique de détection de
Drehmomenterfassung torque sensor ot de couple
F1 Th wg{mggﬁn?z‘;er Thermoswitches (molor protection) {gtﬁgrupteur thermique (protection mo-
Heizung Heater Résistance de chauffage
Potentiometer Potentiometer Potentiomatre
Kaltleiter (Motorschutz) Thermistances PTC (protection moteur)

Platine interface

Ein/Ausgabe-Platine Interface board
Ki-10...K6-1.0 programmierbare Melderelais programmable oulput relays relais programmables de signalisation
A18 PROFIBUS-Platine PROFIBUS interface board Platine interface PROFIBUS
A2 Logik-Platine Logic board Platine logique
A4 Varistor - Platine Varistor board Platine Varisteur
R1,R2,R3,R4 Varistoren Varistors Varisteurs
A5 Thyristor-Platine Thyristor board Platine thyristor
AS Ortssteuerstelle Local controls Commande focale
S1-9 Wahischalter Selector switch Sélecteur commande
ORT-AUS-FERN LOCAL-OFF-REMOTE LOCGAL - ARRET - DISTANCE
S2-9 Drucktaster AUF Push-button OPEN Bouton-poussoir OUVERTURE
83-9 Drucktaster HALT Push-button STOP Bouton-poussoir ARRET
S$4-9 Drucktaster ZU Push-button CLOSE Bouton-poussoir FERMETURE
S§5-9 Drucktaster RESET Push-button RESET Bouton-poussoir RESET
Vi-9 Leuchtmelder Endlage ZU Indication light end pos, CLOSED Indicateur lumineux FERME
v2-9 Leuchimelder Indication light Indicateur lumineux erreur de couple en
Drehmomentfehler ZU torque error in direction CLOSE fermeture
V3-9 Leuchtmelder Motorschutz Indication light motor protection Indicateur lumineux protection moteur
V4-9 Leuchtmelder Indication light Indicateur lumineux erreur de couple en
Drehmomentfehler AUF torque error in direction OPEN ouverture
V5-9 Leuchtmelder Endlage AUF Indication light end pos. OPEN Indicateur lumineux OUVERT
A1 Kaltleiter Auslése-Platine PTC-thermistor tripping board Platine <Déclenchement thermistance>
A13 Bus-Anschiuss-Platine Bus connection board Platine connexion bus
A 52 Steuer-Platine Control board Platine commande
A58 Netzteil Power supply Platine alimentation
F3,F4,F5 Sekundérsicheringen Secondary fuses Fusibles cireuit secondaire
1F1, 1F2 Primérsicherungen Primary fuses Fusibles circuit primaire
Netzteil power supply board pour source d'alimentation
2F1, 2F2 Sicherungen fur Thyristoren Fuses for thyristors Fusibles pour
und Netzteil and power supply board thyristors et alimentation
K1,K2 Wendeschlize Reversing contactors Contacteur inverseurs
XK Anschluss fir Kunden Connections for customer Branchement pour client
XA Anschluss fUr Antrieb Connections for actuator Branchement pour servo-moteur
XM Anschluss fir AUMATIC Connections for AUMATIC Branchement pour AUMATIC
(Wandhalter) (wall bracket) {montage mural)

Der Schaltplan zeigt den stillstehenden Stellantrieb in Zwischenstellung. Schalter sind nicht betatigt.
The wiring diagram shows the actuator at rest in an intermediate position. Switches are not operated.
Le schéma de céblage représente le servo-moteur au repos en position intermédiaire. Interrupteurs ne sont pas actionnés.

duima’
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selected (configured) and downloaded in the
INTERNET under www.auma.com >Services<.

Additional wiring diagrams can be

Fir diese Zeichnung gelten die Bestimmungen Uber den Schutz flr Urheberrecht.

www.auma.com >Dienste< ausgewdhlt (konfiguriert)

Weitere Schalfpltine kénnen im INTERNET unter
und heruntergeladen werden.
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[~ C |Anschluﬁplun zelgt den Stellanirieb in ZwlschenetellunF. Schalter sind nicht bettitigt, | §
< Terminal plan shows the actuator in intermediate positlon, switches are not actuafed, |
Datum [17.07.2001 Legende | Auffragsnummer |
Bearb. | Scheune 2 | u m a ® ACP 1F1-2POAA-003| 23001124 ‘
Gepr. | Montoire Bestellnummer ;
soi | oo | Daran iarel Norm AUMA Riester GmbH & Co. KG KMS TP102/001 W50536-05
|Projekt
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i SA 07.1 - SA 16.1
Ersatzteilliste auma norm SAR 071 — SAR 16.1
Bei jeder Ersatzteil-Bestellung bitten wir, uns den Typ des Drehantriebes und unsere Kommissionsnummer zu nennen
(siehe Typenschild).

012 E | Kerbstift 58.0 B | Kabelstrang flir Schutzleiter
019 E | Zylinderschraube 59.0 1 Stiftkontakt fir Motor und Thermoschalter
020 E | Spannscheibe ) in Motorsteckverbinder
053 E | Senkschraube 60.0 B Steuereinheit kpl. ohne MeBképfe flr
1.0 B | Gehause kpl. ’ Drehmomentschaltung und Schalter
2.0 B | Lagerflansch kpl. 61.0 B | Messkopf fir Drehmomentschaltung
3.0 B | Hohlweslle kpl. (chne Schneckenrad) 70.0 B | Motor
5.0 B | Schneckenwelle kpl. 201 1 B Motorste‘ckverbinder Stiftteil
512 | E | Gewindestift ' (ohne Stiftkontakte)
5.32 E | Kupplungsstift 79.09 B | Planetengetriebe kpl. Motorseite
5.37 B | Zugseil kpl. 80.09 B Abtrieb Form A kpl.
5.7 E | Motorkupplung ) (ohne Gewinde in Gewindebuchse)
5.8 B | Handkupplung kpl. 80.001%| E | Axial-Nadellager
8 E | Schneckenrad 80.3% E | Gewindebuchse (ohne Gewinde)
9.0 B | Planetengetriebe kpl. Handradseite 85.0% B | Abtrieb B3
10.0 B | Lagerdruckflansch kpl. 85.001%| E | Sprengring
14 E | Umschalthebel 90.0% | B |AbtiebD
15.0 B | Deckel kpl. fur Schaltwerkraum 90.001%| E |Sprengring
17.0 B | Abgreithebel kpl. 100 B Schalter fir Weg- und Drehmoment
18 E | Zahnsegment (einschlieBlich Stiftkontakten)
19.0 B | Kronrad kpl. 105.0 B Blinkschalter einschlieBlich Stiftkontakten
20.0 B | Schwenkfliigel kpl. ) (ohne Impulsscheibe und Isolierplatte)
22,0 B | Kupplung Il kpl. 106.0 B | Stehbolzen-Schalter
23.0 B | Abtriebsrad Wegschaltung kpl. 107 E | Distanzstiick
24 E | Antriebsrad Wegschaltung 151.0 B | Heizung
24.0 B | Zwischenrad Wegschaltung kpl. 152,19 B | Potentiometer (ohne Rutschkupplung)
25.0 E | Sicherungsblech 152,29 B | Rutschkupplung Potentiometer
27 E | Gewindestopfen 153.0% | B |RWGkpl.
30.0 B | Handrad mit Ballengriff 15319 B Potentiometer fiir RWG
39 E | VerschluBschraube ' (ohne Rutschkupplung)
49.0" | B |Buchsenteil kpl. Motorsteckverbinder 153.2% | B | Rutschkupplung RWG
50.0 B | Steckerdeckel kpl. 153.39 B | Leiterplatte RWG
51.0 B | Buchsenteil kpl. (komplett bestiickt) 153,59 B | Kabelstrang flir BWG
52.0 B | Stiftteil (ohne Stifte) 155.0® | B | Untersetzungsgetriebe
53.0 B | Buchsenkontakt flir Steuerung 156.0% B | Mechanische Stellungsanzeige
54.0 B | Buchsenkontakt fiir Motor 160.1 93 E | Schutzrohr (chne Rohrschutzkappe)
55.0 B | Buchsenkontakt fir Schutzleiter 160.2 9 E | Rohrschutzkappe
56.0 B | Stiftkontakt flir Steuerung 81 S | Dichtungssatz-klein
57.0 B | Stiftkontakt fiir Motor 82 S | Dichtungssatz-groB3
Art B = Baugruppe Art E = Einzelteil Art S = Satz kpl. = komplett
1) SA 16.1 mit Drehzahlen 32 bis 180 */min ohne Motorsteckverbinder; Motor direkt zum Stiftteil (Nr. 52.0) verdrahtet.
2) nicht bej allen Drehzahlen vorhanden
3} in Grundausstattung nicht enthaiten
®
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